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Calculatrice interdite  

Interrogation : 
Trigonométrie 

Exercice 1 /6 

1. Sur le cercle trigonométrique suivant, indiquer quels angles en radian correspondent aux différents 
points notés sur le cercle : 

A : 

B : 

C : 

D : 

E : 

F : 

I : 

J :

 

Placer sur le cercle les points M, N, O, P correspondant respectivement aux angles 𝜋, 
2𝜋

3
, −

5𝜋

6
, 

5𝜋

3
. 

Exercice 2 /9 

1. Résoudre sur ] − 𝜋: 𝜋] les équations et inéquations suivantes : 

a. sin(𝑥) =
−√3

2
 b. cos(𝑥) = −1 

2. Résoudre sur ℝ les équations suivantes : 

a. sin(𝑥) = −
√2

2
 b. cos(𝑥) = −1,5 c. cos(2𝑥) =

1

2
 

  



Exercice 4 /7 

Etudier la parité des fonctions suivantes : 

1. On considère la fonction 𝑓 définie sur ℝ par 𝑓(𝑥) = 𝑥2 − 3cos(𝑥) + 1 

2. On considère la fonction 𝑔 définie sur ℝ par 𝑔(𝑥) =
𝑥 cos(𝑥)+sin(3𝑥)

sin(𝑥2)
 

3. On considère la fonction ℎ définie sur ℝ par ℎ(𝑥) = 𝑥2 cos(𝑥) + sin(2𝑥) 

4. On considère la fonction 𝑢 définie sur [−1 ; 10] par 𝑢(𝑥) = 𝑥2 sin(𝑥) 

Exercice 5 /4 

Les fonctions suivantes sont-elles 𝜋 − 𝑝é𝑟𝑖𝑜𝑑𝑖𝑞𝑢𝑒𝑠 ? 

1. On considère la fonction 𝑓 définie sur ℝ par 𝑓(𝑥) = 𝑥 + cos(2𝑥) 

2. On considère la fonction 𝑔 définie sur ℝ par 𝑔(𝑥) = 3cos(2𝑥) + sin (2𝑥)  

Exercice 6 /6 

On donne le dessin suivant : 

 

On donne les valeurs suivantes : 𝑂𝐴 = 30𝑚, 𝐴𝐵 = 10𝑚, et 𝛼 =
3𝜋

4
. 

1. Quelle est la longueur de l'arc entre A et A' ? On donnera la valeur exacte. 

2. Quelle est l'aire de la surface comprise entre A, B, B', A' ? On donnera la valeur exacte. 

  



Exercice 8 /8 

On souhaite connaître la position de l’extrémité d’un bras robotisé comme l'indique le schéma suivant : 

 

On donne les données suivantes : 

𝐴𝐵 = 40 𝑐𝑚, 𝐵𝐶 = 30 𝑐𝑚, 𝛼 =
𝜋

3
, 𝛽 =

5𝜋

6
. 

Les coordonnées demandées doivent être données en valeurs exactes. 

1. On se place dans le repère (𝐴; 𝑖;  𝑗). Quelle sont les coordonnées du point B ? 
2. On se place dans le repère (𝐵; 𝑖;  𝑗). Déterminer les coordonnées du point C dans ce repère. 
3. En déduire les coordonnées du point C dans le repère (𝐴; 𝑖;  𝑗). 

 


