Tale spécialité - VECTEURS, DROITES ET PLANS DE L’ESPACE (PARTIE 1)-

EXERCICES —

Positions entre droites et plans :

Exercices 5, 6 livre p 283

Repérage dans I'espace :

EXERCICE 8

1) On donne les points A(1;-1; 2),B(0; 5; 3), C(4;-19;-1).
Les points A, B et C sont-il alignés?

2) Ondonne les points A(3; 2; 2),B(—-1;-4;4),C(1;0; 1)etD(3; 3; 1).
Les droites (AB) et (CD) sont-elle paralléles?

3) Ladroite d estdirigée pari/(2; —1; 3)etladroite d’ est dirigée par 7(—4; 2; —6).

Pourquoi d et d’ sont-elles paralleles?

EXERCICE9

On donne les points A(3; 0; 4),B(2; 3; 1), C(—1;2; 3)etD(0;-1; 6).
1) Justifier que A, B, C et D sont coplanaires.
2) Quelle est la nature du quadrilatere ABCD?

EXERCICE 10

On donne les points suivants dans un repére orthonormé :
A(0;1;3), B(v2;0;2) et C(v2;2;2)
Quelle est la nature du triangle ABC?

Représentations paramétriques :

EXERCICE 11

x=1-3t
La droite A a pour représentation paramétrique: (¥ =—-2+2t tcR
z=-1-t
1) a) Déterminer le point | de A de paramétre 0.
b) Déterminer un vecteur if' directeur de A.
c) Justifier qu'il existe un point de A d'abscisse 5.
2) La droite A passe-t-elle par le point A (—10; % ; —]—;)

EXERCICE 12

On considére deux points A(1; 1; 0) et B(1, 2, 1) de l'espace.

Déterminer une représentation paramétrique de la droite (AB).
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EXERCICE 13
On donne les droites d et d’ de représentations paramétriques suivantes :

x=3-t x=1
y=—-4+2t teR et y=3+3 s<R
z=-4+3t z=-2s

1) Déterminer pour les droites d et d’ un point et un vecteur directeur.

2) Montrer que les droites d et d’ sont sécantes puis déterminer leur point d'inter-
section.

EXERCICE 14

On donne les droites d et d’ de représentations paramétriques suivantes:

X=6-3s X=-3+t
y=-7+25 seR et y=-3 teR
z=-1+s z=-5+2

Démontrer que d et d' sont sécantes et puis déterminer les coordonnées de leur
point d'intersection.

EXERCICE 15
On note d, la droite passant par les points A(1; -2; —1) et B(3; —5; —2).

x= 1+2t
1) Montrer qu'une représentation paramétriquededyest: {y=-2-3t , t€ R
z=-1-t
X=2-5
2) d; est la droite de représentation paramétrique: (¥ =-1+2s , seR
zZ=-5

Démontrer que d) et d; ne sont pas coplanaires.
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