Nouvelle Calédonie. Novembre 2014. Enseignement spécifique

EXERCICE 3 : corrigé
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De méme, les coordonnées de J sont (3,3, —1).

1) a) Les coordonnées du point I sont ,) ou encore (1,1,1).

Notons (z,y, z) les coordonnées du point K.
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1(1,1,1), J(3,3,—1) et K(—1,3,2).

—
b) Les coordonnées du Vectegl—} sont (2,2, —2) et les coordonnées du vecteur IK sont (—2,2,1).
S’il existe un réel A tel que IK = )J—j , alors —2 = 2\ (en analysant la premiére coordonnée) et donc A = 0 et aussi

—
2 = 2 (en analysant la deuxiéme coordonnée) et donc A = 1. Ceci est impossible et donc les vecteurs IJ et IK ne
sont pas colinéaires ou encore les points I, J et K ne sont pas alignés.

On a montré que les points I, J et K définissent un plan.
c)

TIJ=3x2+1x2+4x(-2)=(B+1-4)x2=0
et

HIJ=3%(~2)+1x2+4x1=—6+2+4=0.

Le vecteur 77 est orthogonal a deux vecteurs non colinéaires du plan (IJK) et donc le vecteur 7 est un vecteur normal
au plan (IJK).

Le plan (IJK) est le plan passant par I(1,1,1) et de vecteur normal 7(3, 1,4). Une équation cartésienne du plan
(IJK) est donc 3(x — 1)+ (y — 1) + 4(2 — 1) = 0 ou encore 3z + y + 42 — 8 = 0.

Une équation du plan (IJK) est 3z 4+ y + 4z — 8 =0.

2) a) La droite (BD) est la droite passant par B(1,2,3) et de vecteur directeur B?(lO7 —1,—5). Une représentation
paramétrique de la droite (BD) est donc

x=1410¢t
y=2-—1 , tekR.
z=3—>5t

b) Soit M (1 + 10¢,2 —¢,3 — 5t), t € R, un point de la droite (BD).

MePa31+100)+(2—t)+4(3—5t)—8=09t+9=0t=—1.
Quand t = —1, on obtient les coordonnées du point L : (-9, 3, 8).

Le point L a pour coordonnées (—9, 3, 8).
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[LD] est le point B ou encore le point L est le symétrique du point D par rapport au point B.

c¢) Les coordonnées du segment [L D] sont ( ) ou encore (1,2, 3). Par suite, le milieu du segment

http ://www.maths-france.fr 1 © Jean-Louis Rouget, 2014. Tous droits réservés.



